21-1 SISTEMA DE ENCENDIDO

2001 WINDSTAR

Para informacion de diagnéstico, refiérase a
la secciéon 303-07 del Manual del taller.
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Usa la informacion de varios sensores y actuadores para determinar
las condiciones de operacion del motor y de la transmision.
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Paralalocalizacion y descripcion de componentes, conectores, uniones,
tierray numero de parte béasico, refiérase al indice de localizacion, celda 152.




