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Para información de diagnóstico, refiérase a
la sección 303-07 del Manual del taller.
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CAJA DE
CONEXIONES DE
LA BATERÍA
PÁGINA 23-1

12V (START/RUN)

#5 #1 #3 #4 #2 #6

526 DB/LG 527 RD/LB 528 PK/WH

52 78

151-3 A6

1

ENERGIZADO EN START O RUN

MÓDULO DE
CONTROL DEL 
TREN MOTRIZ
 (PCM)
PÁGINA 23-1, 23-7

Usa la información de varios sensores y actuadores para determinar
las condiciones de operación del motor y de la transmisión.

Proporciona un pulso de
alto voltaje a las bujías.
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12V (START/

RUN)

VÉASE CONTROLES
ELECTRÓNICOS DEL MOTOR
PÁGINA 23-1

ESTADO SÓLIDO
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359 GY/RD

91 85

MÓDULO DE
CONTROL
DEL TREN
MOTRIZ
(PCM)
PÁGINAS
23-5, 23-8

138 BK/PK

139 GY/YE

C140

C103

C137

SENSOR DE
 POSICIÓN DEL
ÁRBOL  DE LEVAS
(CMP)

151-3 C1

282 DB/OG

151-3 E1

S107

570 BK/WH

48
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570 BK/WH

24

G103

PROTECTOR DEL
SENSOR DE
POSICIÓN DEL
CIGÜEÑAL
(CKP)

SENSOR DE
POSICIÓN DEL
CIGÜEÑAL
(CKP)

El PCM lo utiliza para identificar
la posición del árbol de levas
durante el arranque del motor y
empezar la pulsación
secuencial de los inyectores.

Utiliza la información de
varios sensores y
actuadores para determinar
las condiciones de operación
del motor y de la transmisión.

Envía una señal de voltaje
del A/C al PCM. El PCM lo
utiliza para la posición del
cigüeñal y la velocidad del
motor.

ESTADO SÓLIDO

359 GY/RD

VÉASE CONTROLES
ELECTRÓNICOS DEL MOTOR
PÁGINA 23-5

S109
1205

BK

0V

VÉASE TIERRAS
PÁGINA 10-3

S106

1 2
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Para la localización y descripción de componentes, conectores, uniones,
tierra y número de parte básico, refiérase al índice de localización, celda 152.


